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Wymagania ogolne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych inwestycji pn wykonywanych na
mokro w zadaniu: ,,Zagospodarowanie placu przy Urzedzie Gminy Dobra”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla robot
objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegolnych asortymentéw robét drogowych.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czeS¢ stanowigcg odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych
w toku wykonywania robot.

1.4.6. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. TInzynier (Inspektor Nadzoru, Kierownik Projektu) — osoba wyznaczona przez Inwestora,
upowazniona do kontrolowania rob6t i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.11. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a. Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.
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b. Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

c. Podbudowa zasadnicza - gérna czeg$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukceji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ sie z jednej lub dwoch warstw.

d. Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$é¢ podbudowy speiniajaca, obok funkcji no$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

e. Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

f.  Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.13. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.14. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$s¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a je§li przedzial tolerancji nie zostat okre§lony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowacé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko
przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.17. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.18. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosSci przemarzania.

1.4.19. Podtoze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i
wspolrzedne punktow gltownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego roboét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacje¢ projektowa:
— Zamawiajgcego,
— sporzadzong przez Wykonawcg.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”)

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji
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ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwatl
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktoérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miegjscach i ilo§ciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wiaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona wlasnosci publicznej 1 prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych wlascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju roboét, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1 urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpocze¢cia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciaggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na 7 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
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zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spelniajg wymagania SST w czasie postgpu robot.

2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Dokumentacja projektowa i SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc
p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzgt uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga
by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreSlonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastegpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnose¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialow 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji
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i przy badaniach materialow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materialdow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot
z czestotliwos$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $§wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzagdzenia
1 sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane
1 odpowiadajg wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.

Inzynier begdzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bedg tak powazne, ze mogg wplyngc
ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakos$ci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
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Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrédla ich wytwarzania oraz zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikdéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawecy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatow 1 robot z dokumentacjg projektowa i SST. W takim przypadku calkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. certyfikat na =znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw i1 dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Normg lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

jezeli nie sa objete certyfikacja okre§long w pkt 1 i ktdre spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okres$lajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
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Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:
— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,
— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera,
— daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,
— zgloszenia i1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbiorow robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jako$Sci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementdéw robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposdb ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robdt,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy
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Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedag zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie
z dokumentacjg projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawece i Inzyniera.

7.2. Zasady okreS$lania iloSci robét i materialow

Dhugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;].

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w
m? jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilo$ci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje wurzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie
dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢Sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢
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dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardow, ktorego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujagcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jako$ci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czgéci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,

w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesSciowy

Odbiér czeSciowy polega na ocenie iloSci 1 jakosci wykonanych czeéci robdt. Odbioru
czg$ciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robodt

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jako$ci 1 warto$ci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentdéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych
w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako§¢ wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
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bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1.dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZ],

6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
i ew. PZJ,

7.opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,

9.geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogoélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan
i drenazu,
() tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(2) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414) z pozniejszymi
Zmianami.

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r.

w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r. w sprawie

warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43,
poz. 430).
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USUNIECIE DRZEW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru wycinki drzew i krzewoéw w ramach inwestycji pn.
wZagospodarowanie placu przy Urzedzie Gminy Dobra”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot:
— mechaniczne $cinka i karczowanie pni drzew wcze$niej usunigtych;
— wywoOz karpin, pni i gatezi z wycinki drzew na odleglos¢ do 2 km;
1.4. OkreS$lenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

2. MATERIALY
2.1. Usuniecie drzew

Nie wystepuja

3.SPRZET
3.1. Sprzet do usuwania drzew
Do wykonywania robdt zwigzanych z usunigciem drzew stosowac:
* pily mechaniczne,

4.1, Transport pni, karpiny i galezi :
Pnie, karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ ciagnikiem kotowym z przyczepa.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew
Roboty zwigzane z usunieciem drzew obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew oraz krzewow,
wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dolow oraz
ewentualne przerobienie na miejscu gatezi.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopoéw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew
i krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usunigciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Wtladajacego
terenem.

W obrebie robot nie wystgpuja drzewa o wlasciwosciach materiatu uzytkowego.

5.3. Usuni¢cie drzew
Pnie drzew znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane.

Doty po wykarczowanych pniach nalezy wypehi¢ gruntem przydatnym do budowy nasypow i
zagescic, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".
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Doty w obrebie przewidywanych wykopdéw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem si¢ w nich wody.
5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunietej roslinno$ci

Sposob zniszezenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny
z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Wskazane jest przerobienie gatezi na kor¢ drzewng za pomoca specjalistycznego sprzgtu, w
sposob odpowiadajacy zaleceniom producenta sprzgtu.

Nieuzyteczne pozostalosci po przerdbce powinny by¢ usunigte przez Wykonawce

z terenu budowy. Pozostatosci po karczowaniu nalezy wywiez¢ na wysypisko. Nie przewiduje si¢
spalania na placu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola robét przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia ro§linnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dolow. Zageszczenie gruntu wypehlniajacego doty powinno
spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".
6.2. Kontrola robét przy przesadzaniu drzew

Kontrola robdt w zakresie sadzenia i pielggnacji drzew polega na sprawdzeniu :

» wielkosci i zabezpieczenia bryly korzeniowe;j
» wielkosci i zaprawieniu dotow
» regularno$ci pielenia i podlewania

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

* Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z usunigciem drzew jest sztuka.

* Jednostka obmiarowg wywozu karpiny, pni i gatezi jest metr przestrzenny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 8.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega :
» sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.
Cena wykonania rob6t usuwania drzew obejmuje:
* wyciecie i wykarczowanie drzew,
« wywiezienie pni, karpiny poza teren budowy oraz wywiezienie lub przerobienie gatezi na korg
drzewna
* zasypanie dotéw

PROFILOWANIE 1 ZAGESZCZENIE PODLOZA
15



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt
Zagospodarowanie placu przy Urzedzie Gminy Dobra

ROBOTY DROGOWE

1.Wstep

1.1. Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych w ramach inwestycji pn. ,,Zagospodarowanie placu
przy Urzedzie Gminy Dobra”.

1.2. Zakres stosowania (SST)
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wykonanie koryta wraz z profilowaniem 1i
zageszczeniem podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni jezdni, parkingow.
1. Okreslenia podstawowe podane

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 1.4.

1. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia grunt okreSlona
wg Wzoru:
Pa
ls=
Pds.
gdzie:

Ps — gestosé objetosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu (Mg/m®),

P4 - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslana
w normalnej probie Proctora zgodnie z normg PN-88-B-0448 stuzaca do oceny zageszczenia
gruntu podczas wykonywania nasypu ,zgodnie z norma BN-77/8931-12 (Mg/m®).

2. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt.1.5.

b) Materiaty
Materialy doziarniajgce (np.: frez bitumiczny, kruszywa naturalne),cement, wapno, majace
doprowadzi¢ do no$nosci podtoza E, > 60 MPa.

C) Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt.3.
3.2. Profilowanie koryta nalezy wykonywac r¢cznie przy pomocy topat, szpadli i tp.

3.3. Zageszczenie podloza
Sprzet do zageszczenia podtoza powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu zalegajacego w
podtozu. W zaleznosci od powyzszego nalezy stosowaé mate zaggszczarki.

1) Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
pkt.4
1. Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu:

W obrebie placu budowy
a) Taczki
Poza placem budowy
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b) samochody skrzyniowe,

c) samochody samowyladowcze,

d) ciagniki kotowe i ggsienicowe,

e) lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Wydajnos¢ srodkow transportu powinna by¢ dostosowana do wydajno$ci sprzgtu stosowanego do
wykonywania wykopow.
Nadmiar gruntu z wykopu nalezy wywie$¢ na odktad na odlegtos¢ do 10 km.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D.00.00.00.
5.2. Wykonanie koryta oraz profilowanie i zgeszczenie podloza.

Wykonanie koryta oraz profilowanie i zggszczenie podloza mozna rozpocza¢ dopiero po
odebraniu wszystkich robot zwigzanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i urzgdzen obcych
kolidujgcych z tymi robotami. Za zgoda Kierownika Projektu mozliwe jest wcze$niejsze rozpoczecie
robot. Do wykonania i profilowania koryta nalezy przystapic¢ bezposrednio przed wykonaniem warstw
podbudowy i nawierzchni w dobrych warunkach atmosferycznych.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu zalegajacego w podlozu — wystepuja grunty
o grupie nosnosci od G; do G,.

Wykonanie koryta oraz profilowanie podtoza polega na $cigciu nieréwnosci, zebraniu nadmiaru
gruntu i nadaniu plaszczyzng pochylenia podluznego i spadku poprzecznego zgodnie z dokumentacja
projektowg i zaleceniami Kierownika Projektu. Nadmiar gruntu nalezy zatadowacé na srodki transportu
1 wywie$¢ na odktad, na odleglos¢ do 5 km. Bezposrednio po profilowaniu poditoza nalezy przystapic
do jego doggszczenia.

Wilgotnos$¢ gruntu podtoza przy zageszczaniu nie powinna réznic¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o
wiecej niz 20% jej wartosci.

Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowaé wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej
zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II) i nalezy prowadzi¢ az do osiaggniecia wskaznika
zageszczenia podtoza Is> 1,00.

Uktadanie przewidzianych w dokumentacji projektowej warstw konstrukcji nawierzchni w
korycie powinno nastapi¢ bezposrednio po zakofczeniu prac zwigzanych z zageszczeniem podioza.
Obowigzkiem Wykonawcy jest zabezpieczenie kryta przed nadmiernym zawilgoceniem w sposob
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

6.Kontrola jakoS$ci robét

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
pkt 6
6.2. Sprawdzenie profilowania i zageszczenia podtoza w krycie
6.2.1. RoOwnosé
Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podtoza nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata
co 20 m w kierunku podtuznym. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata dostosowana do
szerokosci kryta co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwnos$ci nie mogg przekracza¢ 2 cm.
6.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem (tolerancja + 0,5 %).
6.2.3. Glebokos$¢ kryta i rzgdne dna
Glebokos¢ kryta i rzgdne dna nalezy sprawdza¢ co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach.
Réznice migdzy rzednymi mierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i —
2cm.
6.2.4. Uksztaltowanie osi koryta
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Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gltéwnych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzadziej niz 100 m.
Tolerancja osi w planie w stosunku do osi projektowanej - + 3 cm.

6.2.5. Szerokos¢ koryta
Szerokosc¢ koryta nalezy sprawdzaé¢ co najmniej 10 razy na 1 km (tolerancja + 10 cm

i—5cm).

6.2.6. Zageszczenie podloza w korycie
Zageszczenie podloza w korycie nalezy sprawdza¢ zgodnie z pkt 5.2. przynajmniej w dwoch
punktach na dziatce roboczej lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 600 m?.

7. Obmiar robét

1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt.7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m?> wykonania koryta i wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza.

8.0dbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami
Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania , z zachowaniem tolerancji wg

pkt. 6, daty wyniki pozytywne.
9.Podstawa platnosci

1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”

pkt.9
9.2. Cena jednostki obmiarowej:

Cena 1 m koryta i wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza obejmuje:
— prace pomiarowe i oznakowanie robot,
— wykonanie koryta z zatadunkiem i transportem nadmiaru gruntu na odktad,
— profilowanie i zagegszczenie dna koryta,
— przeprowadzenie badan laboratoryjnych,
— wykonanie niezbednego odwodnienia na czas budowy,
—  wywo6z nadmiaru gruntu na odlegto$¢ do 3 km.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
3. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
KRAWEZNIKI BETONOWE
1.) Wstep

1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)
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Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robét drogowych w ramach inwestycji pn. ,,Zagospodarowanie placu przy
Urzedzie Gminy Dobra”.

2. Zakres stosowania SST

Szczegoélowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem krawe¢znikow betonowych na lawie betonowej z oporem

4. Okreslenia podstawowe

2. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodnik dla
pieszych od jezdni.
3. Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiagzujacymi odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6élne” pkt. 1.

5.  Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.1.5.
2.) Materialy
1.0géIne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST DM.00.00.00.,,Wymagania ogdlne” pkt.2
2.Materialy stosowane przy ustawieniu kraweznikow

Materiatami stosowanymi przy ustawieniu kraweznikoéw wg zasad niniejszej SST sa:

2.2.1. Krawezniki betonowe

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy stosowaé krawezniki betonowe o wymiarach
100x15x30 cm gatunku 1-go, ktore powinny by¢ wykonane z betonu klasy B-30.
Krawezniki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-
03/04 oraz posiada¢ atest producenta dla kazdej dostarczonej na budowe partii kraweznikow.
Beton uzyty do produkcji elementow prefabrykowanych powinien spetniaé nastgpujace
warunki:
1. nasiakliwos$¢ do 4%,
2. $cieralno$¢ na tarczy Boehmego — 3 mm,
3. mrozoodporno$¢, zgodnie z PN-88/B-06250 — stopien mrozoodpornosci F-150.
Powierzchnie kraweznikéw powinny by¢ gladkie, bez rowkow, pekniec i rys. Dopuszcza sie
drobne pory jako pozostalosci po pecherzykach powietrza i po wodzie., ktorych glebokos¢ nie
moze przekracza¢ 5 mm. Zacieranie elementdw po wyjeciu ich z formy jest niedopuszczalne.
Krawedzie stykéw montazowych powinny by¢ bez szczerb.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow:
a. na dlugosci - 8 mm,
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b. na szerokosci i wysokos$ci - 3 mm.

Krawezniki nalezy sktada¢ w pozycji wbudowania. Sktadowanie kraweznikow powinno by¢
takie, aby zabezpieczy¢ je przed uszkodzeniem mechanicznym i przed wptywem szkodliwych
czynnikow zewnetrznych na beton.

2.2.2. Beton na lawe
Beton na tawe z oporem pod krawegznik powinien by¢ klasy B-10. Beton powinien by¢
zaprojektowany zgodnie z PN-88/B-06250.
3.) Sprzet
4. Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt.3

5. Sprzet do ustawienia kraweznikow

Roboty wykonuje si¢ recznie z zastosowaniem nastepujgcego sprzetu:
b) betoniarek, do wytwarzania betonu i zapraw cementowych,
€) wibratorow plytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych,

d) Kleszcze brukarskie.

4.) Transport
1.0géIne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.4
2. Transport materialow
4.2.1. Transport kraweznikéw
Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Krawezniki
nalezy uklada¢ na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna
wystawac poza $ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
4.2.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu

i rozsegregowaniu. Podczas transportu, kruszywo powinno by¢é zabezpieczone przed
wysypywaniem.

4.2.3. Transport cementu
Transport cementu powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-88/B-6731-08.
5.) Wykonanie robot

5.1. Ogélne warunki wykonania robét
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Ogodlne zasady wykonywania rob6ot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.5.
5.2. Zakres wykonania robot

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do ustawienia krawegznikéw nalezy wytyczy¢ linig kraweznika
ustawionego w pozycji pionowej zgodnie z zakresem okreslonym w Dokumentacji Projektowe;.

5.2.2. Wykop pod lawe

Wykop pod tawe nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i norma PN-68/B-
06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu konstrukcji nawierzchni szalunku dla tawy z oporem. Wskaznik
zageszczenia dna wykopu pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug metody Proctora.
Nadmiar gruntu nalezy wywie$¢ na odlegtos¢ do 5 km.

5.2.3. Wykonanie tawy pod kraweznik

Lawe betonowg z oporem wykonuje sie¢ w szalowaniu. Beton rozscielany w szalowaniu
powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie lawy nalezy wykonywac¢ zgodnie z
wymaganiami PN-63/B-06251, stosujac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczna
masg zalewowa odpowiadajacg wymaganiom pkt. 2.2.7.

5.2.4. Ustawienie kraweznikow

Na wykonanej fawie betonowej nalezy ustawia¢ kraweznik na warstwie podsypki cementowo-
piaskowej (1:4) o grubosci 5 cm. Szerokos$¢ spoin nie powinna przekraczac¢ 1 cm.

Szczeliny miedzy kraweznikami nalezy wypelnia¢ zaprawa cementowa wg PN-90/B-14501.
Spoiny po ich wykonaniu nalezy pielggnowa¢ woda. Szczeliny kraweznikow przed zalaniem
zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Co 50 m ustawionego kraweznika nalezy zalewac szczeliny
masg zalewowa nad szczelinami dylatacyjnymi
w tawach.

6. Kontrola jakosci robét
1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.6
2. QOcena jakoS$ci kraweznikéow

Ocene prefabrykatow do wbudowania zgodnie z pkt. 2.2.1. nalezy wykona¢ zgodnie z
ustaleniami PN-80/B-10021.

3. Sprawdzenie koryta pod lawe

Sprawdzenie wykonanych pod tawe wykopow polega na ocenie:

a) wskaznika zageszczenia gruntu w dnie wykopu, z tolerancjg [ 2% w stosunku do
wymaganego,

b) szerokos¢ dna wykopu, z tolerancjg [ 2 cm.

E

Sprawdzenie wykonania lawy
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Sprawdzeniu podlega:

zgodnos¢ profilu podluznego gornej powierzchni tawy z dokumentacja — dopuszczalna
tolerancja (| 1 cm na kazde 100 m tawy,

wysokos¢ (grubos¢) tawy z tolerancjg [ 10% wysokosci projektowanej ( w 2 punktach na
100m),

szeroko$¢ gornej powierzchni lawy z tolerancjg - 20% szerokosci projektowanej (w 2
punktach na 100 m)

rowno$¢ gornej powierzchni fawy ( w 2 punktach na 100 m) — tolerancja przeSwitu - 1 cm
przy przytozeniu faty 3-metrowej,

odchylenie linii tawy od projektowanego kierunku — z tolerancja - 2 cm na 100 m wykonanej
lawy.

5. Sprawdzenie ustawienia kraweznika

=~

9.

Sprawdzeniu podlega:

odchylenie linii kraweznikéw w planie — max. Odchylenie moze wynosi¢ 1 cm (na kazde 100
m tawy),

odchylenie niwelety - max. [ 1 cm (na kazde 100 m),

rowno$¢ gornej powierzchni kraweznikéw — tolerancja przeswitu pod tawa 1 cm przy
przytozeniu taty 3-metrowej (w 2 punktach na 100 m),

dokladnos¢ wypetnienia spoin — wymagane wypehnienie catkowite (na kazde 10 m).

10. Obmiar robot

a. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.7

b. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1m (metr) ustawionego kraweznika.

11. Odbior robot

a. Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt. 8

b. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod fawe z oporem,
— wykonanie tawy z oporem,
— wykonanie podsypki.

12. Podstawa platnosci

a. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
pkt.9

b. Cena jednostki obmiarowej:

Cena 1 m wykonanego kraweznika betonowego obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,
wykonanie wykopu pod tawg z oporem i ustawienie szalunku,
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— dostarczenie materiatow,

— wykonanie tawy z oporem, pielegnacja betonu i rozbidrka szalunku,

— ustawienie kraweznikow na podsypce cementowo-piaskowej na lawie z oporem,
— zaspoinowanie kraweznikow zaprawa i pielggnacja woda spoin,

— wypeknienie szczelin masg zalewowa,

— zasypanie zewnetrznej Sciany gruntem i ubicie,

— uporzadkowanie terenu,

— przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,

—  wywo6z nadmiaru gruntu na odlegto$¢ od 5 km.

13. Przepisy zwiazane
a. Normy.

PN-88/B-06250
PN-86/B-06712
PN-88/B-30000
PN-88/B-32250
PN-58/C-96177
PN-80/B-10021
PN-63/B-06251
PN-90/B-14501
BN-80/6775-03/01

©CoNO~WNE

10. BN-80/6775-03/04

Beton zwykly.

Kruszywo mineralne do betonu.

Cement portlandzki.

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na gorgco.
Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometr.
Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

Zaprawy budowlane zwykte.

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég i ulic
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog i ulic
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

b. Inne dokumenty

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych (KPED) — Transprojekt — Warszawa,

1979 1982r.
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych w ramach inwestycji pn. ,,Zagospodarowanie placu
przy Urzedzie Gminy Dobra”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczne -

Podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczne nalezy wykona¢ z jednej
warstwy o gr. 15¢cm

1.4. OkreS$lenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tfamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zaggszcezonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatoéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia elementéw betonowych
/krawezniki .ptytki chodnikowe itp./ wigkszych od 8 mm.

Kruszywo betonowe powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek
gliny pierwiastkéw i zwiazkéw chemicznych szkodliwych dla srodowiska oraz spelnia¢ wymagania
techniczne z wykorzystaniem jako material do rob6t drogowych.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ mi¢dzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej

1.2 kruszywo na podbudowg zasadniczg (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowsa

1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego

ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubo$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre§lone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegolnienie Kruszywa tamane Badania
wlasciwosci Podbudowa Wedhug
zasad-nicza | pomoc-
nicza

1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 0d2do10 |od2 do| PN-B-06714-15 [3]
mm, % (m/m) 12

2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie 5 10 PN-B-06714-15 [3]
wigcej niz

3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), 35 40 PN-B-06714-16 [4]
nie wigcej niz

4 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych,
%(m/m), nie wiecej niz 1 1 PN-B-04481 [1]

5 | Wskaznik piaskowy po pigcio-krotnym 0d30 do 70 | 0d 30 do BN-64/8931-01 [26]
zageszczeniu metoda I lub 11 wg PN-B- 70
04481, %

6 |Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles
a) $cieralnos¢ catkowita po pelnej liczbie 35 50
obrotow, nie wiecej niz PN-B-06714-42 [12]
b) $cieralnos¢ czesciowa po 1/5 pelnej 30 35
liczby obrotéw, nie wigcej niz

7 | Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 5 PN-B-06714-18 [6]

8 |Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 PN-B-06714-19 [7]
cyklach zamraza- 5 10
nia, %(m/m), nie wiecej niz

9 | Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu
na SOs, %(m/m), nie wiecej niz 1 1 PN-B-06714
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-28 [9]
10 | Wskaznik no$nosci wys mie-szanki
kruszywa, %, nie mniejszy niz:
a) przy zaggszcezeniu Is [ 1,00 80 60
b) przy zageszczeniu Is [ 1,03 120 - PN-S-06102
[21]
2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania podbudowy moze by¢ studzienna lub z
wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

14. réwniarek lub uktadarek do rozktadania kruszywa,

15. walcow statycznych gladkich do zaggszczania kruszywa grubego,

16. walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa
grubego klincem,

17. szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru kruszywa,

18. walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego dogeszczenia,

19. przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

a. Podltoze pod podbudowe ttuczniowa powinno by¢ wyprofilowane, zaggszczone i oczyszczone
ze wszelkich zanieczyszczen.

b. Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca si¢, aby
rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

c. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokosc¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt speliajacy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w iloSci koniecznej do uzyskania wymaganych
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rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zagegszczenia
I, > 0.97. Wskaznik zaggszczenia nalezy wykona¢ po jednym na kazde 100 m? koryta i nie
mniej niz 2 na kazdej dziatce robocze;.

d. Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki lub roboty wykona¢ recznie. Scigty grunt
powinien by¢ wykorzystany na uzupetnienie poboczy w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

e. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zaggszczania .

f. Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancja od -20% do +10%.

g. Podbudowa z kruszywa tamanego powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajgcym nie
przenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Podbudowa powinna by¢
wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowa lub
wedhug zalecen Inzyniera, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢lS cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokoSciowych.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie
1 napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci,
mieszanka powinna by¢ zwilzona okre§long ilo$cig wody i rdwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalne;j
o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé
przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

Zageszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i
stopniowo przesuwac si¢ pasami podluznymi, cze¢$ciowo naktadajacymi si¢ w kierunku osi jezdni.
Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od dolnej
krawedzi 1 przesuwac si¢ pasami podluznymi, cze$ciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gorne;j
krawedzi.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé z podbudowy szczotkami
tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchnie od 3 do 6 mm.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe
do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdét Wykonawca powinien wykona¢é badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji.
Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone tablicach 1 i 2 niniejszych
SST.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.
Tablica 3.Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z thucznia kamiennego

Czestotliwos$¢ badan

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalne ilogci Maksymalna po-
, wierzchnia podbu-
badai na dowy na jedno badanie
dziennej dzialce Wy J(mg)
roboczej
1 | Uziarnienie kruszyw
2 |Zawarto$¢  zanieczyszczen  obcych w 2 600
3 |kruszywie
Zawarto$¢ ziarn nieforemnych w kruszywie
4 | Scieralnos¢ kruszywa 6000
5 | Nasigkliwos$¢ kruszywa i przy kazdej zmianie zrédia pobi .
s S y kazdej zmianie Zrodta pobierania
6 | Odpornos¢ kruszywa na dziatanie mrozu materialow
7 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych

6.3.2. Badania wlasciwos$ci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace ocene wszystkich wladciwosci okreslonych w pkt 2.3
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czestotliwo$cig gwarantujacg zachowanie jakoSci
roboét 1 zawsze w przypadku zmiany zrodla pobierania materialow oraz na polecenie Inzyniera. Probki
do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy, w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce nosnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ sie od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikdéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnos$ci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tatg lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnos$ci podbudowy nie moga przekraczac:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowg z tolerancja | 0,5 %.

6.4.4. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi w planie
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Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowane;j
o wigcejniz [1 5cm.
6.4.6. Grubos¢ podbudowy

Grubos$¢ podbudowy nie moze ro6znic¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej [ 2 cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujag wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i
dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom wyzej lezagcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubosé, do polowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig glgbokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane 1 ponownie zaggszczone. Roboty te Wykonawca wykona
na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubo$ci warstwy. Koszty
poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nos$no$ci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy thiczniowej obejmuje:
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prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podtoza,

dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,

roztozenie kruszywa,

zageszczenie warstw z zaklinowaniem,

przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. |PN-B-06714- | Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
12
2. |PN-B-06714- | Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
15
3. |PN-B-06714- | Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
16
4. | PN-B-06714- | Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
18
5. |PN-B-06714- |Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
19 bezposrednia
6. | PN-B-06714- |Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
26 organicznych
7. | PN-B-06714- | Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
42
8. | PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych
9. | PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
10. | BN-64/8931- | Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
02 i podloza przez obcigzenie ptyta
11. | BN-68/8931- | Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i fata.
04
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NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ I PLYT BETONOWYCH
1.) Wstep

1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robot drogowych w ramach inwestycji pn. ,,REMONT GMACHU
WOJEWODZKIEJ KOMENDY POLICJI W SZCZECINIE”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni jezdni, parkingow :

a) z kostki brukowej betonowej grubosci 8 cm, na podsypce cementowo — piaskoweyj;

2. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze sobg trwale
w fazie produkcji.

Wijazdy i wyjazdy z bram (zjazd) — miejsca dostepu do ulicy, przystosowane do ruchu pojazdow
wjezdzajacych lub wyjezdzajacych z bram.

1.4.3. Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 1.
1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.1.
2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w OST D.00.00.00.,,Wymagania ogdlne”
pkt.2.
2.2. Materialy do wykonania nawierzchni jezdni, i zjazdéw, z kostki brukowej betonowej
2.2.1. Kostka i ptytki betonowe
Wibroprasowana betonowa kostka brukowa, powinna odpowiadaé wymaganiom norm BN-
80/6775-03/01, Bn-80/6775-03/02, PN-84/B-04111 i normy niemieckiej DIN 18501 w zakresie
wygladu zewnetrznego, odpornosci na dziatanie mrozu, nasigkliwosci, $cieralno$ci i wytrzymatosci na
$ciskanie. Powinna by¢ gatunku I. Powinna ona spelnia¢ nastepujace wymagania:
—  wytrzymalos¢ min. 60 MPa po 28 dniach,
— nasigkliwo$¢ ponizej 5%,
—  $cieralnos¢ na tarczy Bohmego 1 4 mm.
Szczerby 1 uszkodzenia krawedzi i narozy ograniczajagcych powierzchnie gorne sa
niedopuszczalne, kostki musza by¢ bez uszkodzen.
Asortymenty kostki i ptytek:
plyty drogowe azurowe
kostka betonowa "cegla" 8cm bez fazy (grafit)
kostka betonowa 8cm z posypka granitowa (kolor strzegomski)
kostka betonowa 8cm z posypka granitowa (kolor szary)
plyty chodnikowe betonowe 60x60x6 cm piaskowane (jasny granit)
plyty chodnikowe betonowe 80x40x8 cm z przetloczeniem (antracyt)
Przed zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu ukladania i wytworni przez Inzyniera
Kontraktu, Wykonawca ulozy po 1 m’ wstepnie zaakceptowanych ksztaltéw i koloréw kostek
wylacznie na podsypce piaskowe;.
Niedopuszczalne sa rdézne odcienie wybranego koloru kostki, dostarczone w tej samej partii
materiahu.

ocukrwbdPE
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2.2.2. Piasek

Piasek na podsypke i do wypetnienia spoin powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-
86/B-06712.
2.2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki powinien spelnia¢é wymagania normy PN-88/B-30000.
Cement stosowany do wypelnienia spoin powinien by¢ cementem marki nie mniejszej niz ,,35”.
Przechowywanie cementu powinno spetnia¢ wymagania BN-88/6731-08
2.2.4.. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.
3. Sprzet
2. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.3

3. Sprzet do wykonania nawierzchni z prefabrykatow betonowych

Roboty wykonuje si¢ recznie z zastosowaniem nastgpujgcego sprzetu:

b) wibratoréw ptytowych, ubijakdéw recznych lub mechanicznych,
€) urzadzenia do ciecia kostki.

4. Transport
1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt.4
2. Transport kostki betonowej

Kostke betonowag mozna transportowaé tylko na paletach. Wysokos¢ sktadowania kostki nie
moze przekracza¢ 1 m.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.5.
5.2. Zakres wykonania robét
5.2.1. Koryto pod nawierzchnie¢ z kostki betonowej

Koryto wykonane w podtozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno by¢
wyprofilowane zgodnie ze spadkami podtuznymi i poprzecznymi chodnika oraz zgodnie
z wymaganiami podanymi w OST

Wskaznik zageszczenia koryta - 0,97 wedlug metody Proctora.

5.2.2. Podsypka pod nawierzchnie z kostki betonowej

Na podsypke (warstwg wyrownawcza) grub. 5¢cm nalezy stosowaé piasek gruby wg PN-B-
06712 [1]. Grubos¢ podsypki i warunki jej stosowania powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera.

5.2.3. Ukladanie kostki brukowej betonowej

Kostke i plyty uktada sie¢ na podsypce uprzednio wykonanej w taki sposob, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosily 2-3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po ulozeniu kostki szczeliny nalezy wypeti¢ piaskiem (lub innym materialem
zaaprobowanym przez Inzyniera) a nastgpnie zamies¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi do ubijania nawierzchni.

Do ubijania wykonanej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie
nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka
i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywa¢ walca. Po
ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny materialem do wypelnienia i zamie$¢ nawierzchnig.
Szerokos¢ spoin nie powinna przekracza¢ 2 mm, a na zewnetrznych partiach tuku — 4 mm.
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Kostki lub plyty peknigte powinny by¢ wymienione na cale.
6. Kontrola jakoS$ci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.6
6.2. Ocena jakosci robét i cech geometrycznych nawierzchni
Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowosci wykonania poszczegdlnych elementow, zgodnosSci

wykonanych robét z Dokumentacjg Projektowa i ST. Sprawdzenie powinno si¢ odbywaé zarowno w

trakcie wykonywania robot, jak i po ich zakonczeniu.

W zalezno$ci od ocenianych cech i asortymentow sprawdzenia dokonuje si¢ wizualnie przez
pomiar lub badania.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca wykona badania wszystkich materialow zgodnie z
niniejszg ST i przedstawi stosowne atesty lub aprobaty techniczne.

Nalezy sprawdzic:

a. cechy geometryczne nawierzchni:

b. nieréwnosci podtuzne nie powinny przekracza¢ 1 cm,

c. spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja [ 0,5%, pomiar
w punktach charakterystycznych niwelety,

d. rzedne nawierzchni — r6znice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm i — 2 cm, pomiar w punktach charakterystycznych niwelety,

e. szeroko$¢ nawierzchni — tolerancja wynosi [ 2 cm, pomiar w punktach charakterystycznych,

f.  podsypke — grubo$¢ podsypki sprawdza si¢ w 10 losowo wybranych punktach, tolerancja ] 1,5
cm,

g. prawidlowos$¢ utozenia kostki:

e pomiar szeroko$ci oraz powiazania spoin,
e sprawdzenie rodzaju i gatunku kostki,
e kontrola prawidlowosci wykonania szczelin dylatacyjnych,

h. prawidlowos¢ ubicia kostki — osiadanie kostek nie powinno by¢ dostrzegane po swobodnym
jednokrotnym opuszczeniu ubijaka o masie 25 kg z wysokosci 15 ¢cm na poszczegdlne kostki,

i. prawidlowo$¢ wypelnienia spoin — poprzez wykruszenie zaprawy na dtugosci okoto 10 cm i
zmierzeniu gleboko$ci wypelnienia zaprawg oraz sprawdzeniu przyczepnos$ci zaprawy do kostki w
trzech losowo wybranych miejscach,

j.  sprawdzenie konstrukcji nawierzchni — w losowo obranym miejscu i po rozebraniu nawierzchni na
powierzchni okoto 0,1 m? sprawdzenie jakosci podsypki na podstawie analizy sitowej,

k. sprawdzenie wigzania kostki — wyrywkowo w kilku miejscach poprzez oglgdziny nawierzchni.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt.7
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera
Kontraktu, jezeli wszystkie pomiary, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6, daly wyniki pozytywne.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8. Odbidr robét
8.1. Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 8
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja: wykonanie koryta i podsypki.
9. Podstawa platnos$ci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
pkt.9

9.2.Cena jednostki obmiarowej:
Cena 1 m* wykonanego wjazdu i wyjazdu obejmuje:
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—  roboty pomiarowe i oznakowanie robot,

—  dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,

—  wykonanie koryta z wyprofilowaniem i zageszczeniem oraz wywozem nadmiaru gruntu,
— rozscielenie i zaggszcezenie podsypki cementowo - piaskowej,

— ulozenie i ubicie kostki,

—  wypehienie spoin,

—  pielggnacja przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,

—  przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,

—  przeprowadzenie pomiarow geodezyjnych powykonawczych,

10.Przepisy zwigzane

10.1. Normy.

1. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

2. PN-86/B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne do betonu.

4. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.

5. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.

6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég i ulic
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.
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